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Ciocnire plastica (total neelastica)
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my +my
p - impuls

m - masa

v - viteza

E

m, - masaredusa

. - energie anetica

v, - viteza relativa
Q - cantitate de cildura rezultata in urma ciocnirii

Momentul forg;el fata de un punct (C)
M=7xEF

M=rFsina ; <« =<(#,F)
M1 planul (?,ﬁ)

Sensul M stabilit cu regula
burghiului.

M - momentul fortei
7 -raza vectoare

F -forta

Momentul cuplului de forte

M, =Fd

F - forta
d - bratul cuplului 7
M, - momentul cuplului

Conditia de echilibru la rotatie a corpului solid rigid
M -M I M2 S M =0

rezultant
[M]; Nm
Conditia de echilibru la translatie a corpului solid

rigid

iE! =/ oy ey = (0

rezultanta

[Fl;, N

Conditia de echilibru la translatie gi rotatie a
corpului solid rigid

ﬁrezultanta =0

Mrezultant =0

Momentul cinetic al punctului material
L=7xp

L=rpsina; <a=<7,p)

yh=n planul(7,p)

Sensul £ stabilit cu regula
burghiului.
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Teorema de variatie a momentului cinetic
I FEAD

Legea de conservare a
momentului cinetic

= vivmra = 0; Sistem izolat mecanic;

Wi, ~0; A =D;

L - constant
- moment cinetic
My - momentul fortei

F - forta
£ - timp

MECANICA RELATIVISTA

Principiile teoriei relativitatii restranse formulate de
Einstein

1. Principiul relativitatii

Legile fenomenelor fizice sunt aceleasi in toate sistemele de
referintd inertiale.

2. Principiul constantei luminii in vid

Viteza de propagare a luminii in vid are aceeasi valoare in toate

directiile in toate sistemele de referinti inertiale.

Transformarile Lorentz

(S), (S) - sisteme de referinta inertiale
P - punct material

P(x,y,2z) in S

P(x',y",z") in§'

x +vt!

_ Vv -vitezalui (§) fata de (S) pe directia Ox.
2 c-viteza luminii in vid

Relatia de transformare a vitezei

u' +v

u - viteza punctului material in (S)
u' - viteza punctului material in (S")

v - viteza lui (S') fata de (S) pe directia Ox

Relativitatea lungimii 0
S

vlg

L I' - distantele dintre doud puncte determinate, masurate in
referentialele (S) respectiv (S
I' <1 - contractia lungimilor

Relativitatea timpului

At'

At, At' - intervalele de timp intre doua evenimente masurate in

referentialele (S) respectiv (S").
At' > At - dilatarea timpului

Dependenta masei de viteza corpului

molsr kg

[mlgy
my - masa de repaus ]
v - viteza corpului in sistemul (S) Vist
m - masa de migcare ]
: e St
c - viteza luminii in vid
Principiul al II-lea al dinamicii in mecanica relativista

d
F:—p; p=mv= o
F - forta dt
p - impuls

Relatia dintre energia unui corp gi masa lui

E - energie

Ey = rnoc2 - energie de repaus

2 HESsIE
= mc® — myc” - energia cinetica

Aplicatie. Masa de repaus a fotonului

m, - masa de repaus

m - masa de migcare
Foton in vid; v - viteza corpului in

2 mediu
v=c=my=ml-—=0 - viteza luminii in vid
c

Fotonul nu exista in stare de
repaus




